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2. PRESENTACION

Esta materia se encarga del estudio practico y conceptual de |la automatizacion, con el fin
de desarrollar, disefiar y aplicar dispositivos automatizados vy sus aplicaciones en la
robotica.

3. OBIJETIVO GENERAL

Generar los conocimientos y habilidades para desarrollar, disefiar y aplicar dispositivos
automatizados, asi como la implementaciéon de modificaciones a los mismos, siempre
bajo criterios que permitan la flexibilidad y optimizacion.

4, OBJETIVOS ESPECIFICOS

El alumno conocerd herramientas y dispositivos que le permitiran disefiar y desarrollar
sistemas automatizados. Conocera y comprendera la naturaleza de procesos auténomos
punto de vista préctico-tedrico, asi mismo serd capaz describir comprender el
funcionamiento de sistemas

5. CONTENIDO

Temas y Subtemas

1. ELECTRONICA ANALOGICA Y DIGITAL
1.1. Semiconductores.

1.2. Material tipo P y tipo N.

1.3. La unién PN

1.4. DIODO Y TRANSISTOR

1.5. Fundamentos de sistemas digitales y numéricos.
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1.6. Compuertas logicas simples y compuestas
1.7. Tablas de verdad

2. SENSORES Y TRANSDUCTORES
2.1. Definicion sensor y transductor

2.2. Clasificacion y tipos de sensores por su entrada y salida
2.3. xactitud y fidelidad

2.4. Sensores analdgicos

2.5. Sensores Digitales

3. ELECTRONEUMATICA E HIDRAULICA
3.1. Elementos Neumaticos

3.2. Elementos Hidraulicos

3.3. Valvulas basicas y su clasificacion
3.4. Electroviélvulas

3.5. Sistemas electro-neumaticos

4. AUTOMATISMOS
4.1. Automatismos y sus partes
4.2. Sistemas de Lazo Abierto y Cerrado
4.3. Elementos de entrada y salida
4.4. Elementos de Control alambrada y Elementos de control programable
5. ROBOTICA
5.1. ¢Qué es la robotica?
5.2. Descripcion de las partes fundamentales de un robot.
5.3. La robética en la industria, area médica, el hogar.
5.4, Arquitectura Robotica
6. SISTEMAS DE LOCOMOCION:
6.1. Métodos de desplazamiento para sistemas terrestres.
6.2. Mediante patas
6.3. Mediante ruedas
6.4. Mediante orugas
6.5. Hibridos
7. ROBOTS MANIPULADORES
7.1. Componentes y Estructura.
7.2. Configuracién Articulada (RRR)
7.3. Configuracidn Esférica (RRP)
7.4. Configuracion SCARA (RRR)
7.5. Configuracién Cilindrica (RPP)
7.6. Configuracién Cartesiana (PPP)

6. TAREAS, ACCIONES Y/O PRACTICAS DE LABORATORIO
Hos alumnos seran capaces de realizar actividades y simulaciones y experimentos dil
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laboratorio para demostrar poner en préctica los conocimientos adquiridos, apoyado del
equipo y material del CULAGQOS.

e Practicas de comprension de sistemas analogos y digitales
e Précticas de comprension y funcionamiento de sensores.
e Planificacion y disefio de funcionamientos mecanicos y electronicos

7. BIBLIOGRAFIA BASICA (Preferentemente ediciones recientes, 5 afios)

e MIiRANDA Colorado R. (2016) Cinematica y dinamica de robots manipuladores.
México. AlfaOmega.

e Asis Roig, R. (2016) Una mirada a la robdtica desde los derechos humanos.
Espafia. Dykinson.

e Ponce Cruz, P. (2015) Robdtica aplicada con LabVIEW y LEGO. México.
AlfaOmega.

e Fundamentos de las Técnicas de Mando Festo Didactic, Bocknick Bernd
Meixner H. & Saber E.

8. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA (Preferentemente ediciones recientes, 5 afios)

e DaHLHOFF H., GOTZ S., et al. (1993) Fundamentos de Robdtica. FESTO
Didactic.
SPONG Mark W. (1989) Robot Dynamics and Control. USA: WILEY.
OLLERO Baturone, A. (2007) Robdtica — Manipuladores y Robots Moviles.
ALFAOMEGA-Marcombo.

e SALIDO Tercero, J. (2010). Cibernética Aplicada. Robots educativos. México:
ALFAOMEGA,Ra-Ma.

e Reves Cortés, F. (2011). Robdtica. Control de Manipuladores. México:
Alfaomega.

e ZALDIVAR Navarro, D. (2015) Proyectos con Robots LEGO. México. Ediciones
de la Universidad.

e MarTiN, J. M., Pozuelo M. (2012). Hardware Mircroinformadtico. Sexta
edicion. México: Alfaomega Ra-Ma. '

e ARTEMIADIS P. (2014) Neuro-robotics: from brain machine interfaces to
rehabilitation robotics. Dordrecht: Springer.

e Neumatica: Coleccién de Ejercicios Festo Didactic Ruoff & Fielder
Electroneumatica: Texto Y Ejercicios Festo Didactic
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9. CRITERIOS Y MECANISMOS PARA LA ACREDITACION

La acreditacion de la materia se sujeta a los lineamientos establecidos en el Reglamento
General de Evaluacién y Promocién de Alumnos de la Universidad de Guadalajara.

Esta materia también puede ser sujeta a revalidacion, acreditacion o convalidacion de
acuerdo con la normatividad vigente. Al ser una Materia de laboratorio no existe la
posibilidad de examen extraordinario por lo que el alumno deberd culminar el periodo
ordinario con calificacion aprobatoria

10. EVALUACION Y CALIFICACION

Unidad de Competencia: Porcentaje:
Proyecto Final 20

Examen y/o Practicas 60%
Tareas 20%

11. ATRIBUTOS DEL EGRESADO RELACIONADOS CON EL PROGRAMA DE ESTUDIOS

(Realizar experimentacion adecuada.

e Uso y programacién de computadoras, sistemas operativos, bases de datos v |
programas informaticos con aplicacion de ingenieria.

e Disefioy manejo integral de sistemas electronicos, analogicos, digitales; sistemas de
control; administracion de sistemas automatizados; sistemas embebidos; e
interfaces.

e Investigacion y Desarrollo Tecnoldgico.

1. INDICADORES DE LOS RESULTADOS DE APRENDIZAJE

Conoce e identifica los diferentes dispositivos de control.

Principales Disena elementos auténomos con componentes de robética

resultados de

3 Conoce e implementa el uso de sensores.
aprendizaje: FeE O € € -

:Qué es lo que Conoce e implementa el uso de actuadores.

se espera que Disefa prototipos automatizados

aprenda el
estudiante?
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