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2. PRESENTACION

En este curso se pretende estudiar al control difuso como el diseno de un sistema basado en logica
difusa para el control de procesos. El control difuso es método alternativo de control que
reemplaza al control clasico cuando el proceso a controlar es muy complejo y no es facil de
modelarlo a través de ecuaciones diferenciales o el modelo matematico es tambien muy complejo.

3. OBJETIVO GENERAL

Reconocer al control difuso como una herramienta alternativa para el diseno de un

controlador de procesos y conocer las bases de la logica difusa que sustentan al
controlador difuso.
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4. OBJETIVOS ESPECIFICOS

1.
2.

3.

4.

Conocer el funcionamiento del control difuso y sus aplicaciones

Definir y entender lo que es un fuzificador, mecanismo de inferencia vy
defuzificador en un sistema difuso

Entender el planteamiento légico matematico en el cual se llega a definir el
mecanismo de inferencia

Entender el analisis de controladores difusos y los métodos de automatizacion
difusa.

5. CONTENIDO

Temas y Subtemas

1.

Introduccion al control

1.1 Introduccion

1.2 Sistemas inteligentes

.3 Control difuso

4 Ejemplos de control difuso comercial

Y

Introduccion a la ldgica clasica difusa

2.1 Introduccion

2.2 booleana y ldgica difusa

2.3 Propiedades de los conjuntos difusos
2.4 Operaciones con conjuntos difusos
2.5 Relaciones difusas

2.6 Principio de extension

Razonamiento aproximado
3.1Variables linguisticas
3.2.Reglas difusas
3.3.Razonamiento aproximado

Control difuso

4 .1Introduccién

4.2.Tipos de Sistemas Basados en Reglas Difusas
4.3.Arquitectura Detallada

Analisis de controladores difusos
5.1Introduccion
5.2.Analisis de Fiabilidad

5.3.Analisis de Interpretabilidad

Disefio automatico de controladores difusos
6.1Introduccion

6.2.Referencias de Rendimiento

6.3.Tipos de Disefiio Automatico
6.4.Técnicas de Disefio Automatico

Diseno automatico AdHoc
7.1Introduccion
7.2.Métodos Ad Hoc

7.3.Algunos Ejemplos
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8. Disefio con algoritmos geneéticos |
8.1Conceptos Basicos sobre Algoritmos Geneticos
8.2.Disefio de Controladores Difusos con Algoritmos Genéticos

9. Disefio con redes neuronales artificiales
9.1Conceptos Basicos sobre Redes Neuronales Artificiales (RNAs)

6. TAREAS, ACCIONES Y/O PRACTICAS DE LABORATORIO

En el curso se realizaran actividades complementarias de busqueda de informacion,
se realizaran practicas relacionadas con uso adecuado del Matlab y por ultimo la
practica del uso de FUZZY como toolbox de Matlab. Las tareas se programaran cada
semana de acuerdo al tema visto.

7. BIBLIOGRAFIA BASICA (Preferentemente ediciones recientes, 5 afios)

1 | L.X. Wang. A Course in fuzzy systems and control. Prentice-Hall, 1997.

2 | |. Baturone, A. Barriga, S. Sanchez-Serrano, C.J. Jiménez-Fernandezy D.R. Lopez.
Microelectronic design of fuzzy logic-based systems. CRC Press, 2000.

3 | D. Driénkov._, i3 Héllendoorny M. Reinfrank. An introduction to fuzzy control. Springer,
1995.

4 | L. Reznik. Fuzzy controllers. Newnes, 1998.

5 | J. Aracily F. Gordillo(Eds.). Stability Issues in Fuzzy Control. Physica-Verlag, 2000.

8. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA (Preferentemente ediciones recientes, 5 afios)

1 | A. Bardossyy L. Dukstein. Fuzzy rule-based modeling with application to geophysical,
biological and engineering systems. CRC Press, 19995.

2 | L. Reznik. Fuzzy Controllers. Newnes, 1997.

3 | G. Kliry B. Yuan. Fuzzy sets and fuzzy logic. Theory and applications. Prentice-Hall,
1995. B

4 | R.R. Yagery D.P. Filev. Essentials of fuzzy modeling and control. John Wiley, 1994.

5 | C.C. Lee. Fuzzy Logic in Control Systems: Fuzzy Logic Controller, Part | y Part |l.
IEEE Transactions on Systems, Man and Cybernetics. Vol. 20 (2), 1990, pags. 404-
418, 419-435.

Enrique Diaz de Le6n No. 1144, Colonia Paseos de [a Montania C.P. 47460.
[.agos de Moreno: Jalisco. México Tels. [52] (474) 742 4314, 742 5673. 746 4363 Ext. 66511, Fax Ext. 66327
www.lagos.udg.mx




UNWERSIDAD DE GUADALAJARA
CENTRO UNIVERSITARIO DE LOS LAGOS

DIVISION DE ES TUDIOS DE LA BIODIVERSIDAD E INNOVACION TECNOLOGICA
DEPARTAMENTO DF CIENCIAS EXACTAS Y TECNOLOGIA

9. CRITERIOS Y MECANISMOS PARA LA ACREDITACION

Acreditacion: Para tener derecho a examen ordinario el alumno debera
80% de las asistencias y para tener derecho a examen extraordinario el
cumplir con el 60% de las asistencias.

-Asimismo, esta materia puede ser acreditada por competencias para |o
debera registrar su solicitud en el departamento al cual pertenece la ma

con el calendario escolar vigente. *

cumplir con un
alumno debera

cual el alumno
teria, de acuerdo

Esta materia también puede ser sujeta a revalidacion, acreditacion o convalidacion de

acuerdo con la normatividad vigente.

10. EVALUACION Y CALIFICACION |

Unidad de Competencia: Porcentaje:
Examen Departamental 35%
Criterio del profesor, que puede incluir los siguientes aspectos: 65%

examenes parciales; tareas, ejercicios programados, entrega de
reporte de lecturas participacion virtual o presencial, reportes de
lectura y productos de practicas de laboratorio, aspectos todos que
se desglosaran en su planeacion.

Enrique Diaz de Ledn No. 1144, Colonia Paseos de la Montaia C.P. 47460.
L.agos de Moreno, Jalisco. México Tels. {52} (474) 742 4314, 742 53678, 746 4363 ExXt. 66311.
www.lagos.udg.mx

Fax Ext 66327




	151
	152
	153
	154
	155

