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2. PRESENTACION -

Los Controladores L6gicos Programables irrumpieraon en el mercado industrial hace ya casi
cincuenta afios, y han constituido parte de la moderna infraestructura fabril que ha permitido
tener acceso a productos mas econdmicos y de mejor calidad al favorecer el control de procesos
de fabricacidn minimizando tiempos y materia prima desperdiciada e incrementando la relacién
costo/beneficio de los articulos.

En este curso se busca colocar al estudiante en contacto con equipos de esta naturaleza para
iniciarse en el dominio de su programacion e interconexion en distintas situaciones y escenarios
industriales.

3. OBJETIVO GENERAL

| El alumno adquirira los conocimientos basicos sobre el uso y la programacion de los
controladores I6gicos programables, en concreto, el modelo CPU 224 de Siemens.
Dominara el uso del lenguaje de programacion en escalera y aplicara sus conocimientos
en la resolucion de diversas practicas para demostrar su aprendizaje.
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4. OBJETIVOS ESPECIFICOS

El alumno:

Comprende la importancia de la automatizacién en los procesos industriales.

Implementa los diagramas de estado y de escalera para la resolucién de los problemas de
automatizacion con autdmatas programables.

Plantea y obtiene los diagramas de estado y de escalera; ensambla las entradas y salidas
al PLC, prueba su funcionamiento y elabora el reporte correspondiente a cada practica de
taller..

5. CONTENIDO

Temas y Subtemas

1. FUNDAMENTOS DE LOS CONTROLADORES LOGICOS PROGRAMABLES.
| 1.1. Marco histérico evolutivo de los PLC.

1.1.1. Antecedentes.

1.1.1. Circunstancias generadoras.

1.1.2. Momento histdrico.

1.1.3. Precursores (personajes e instituciones).

| 1.1.4. Desarrollo y evolucion del surgimiento hasta nuestros dias.

| 1.2. Definicion del controlador I6gico programable (PLC).

1.3. Diferenciacién del PLC con respecto a otros medios de control (Por contactos,
Computadora personal, Microcontroladores y Microprocesadores, Sistemas de
compuertas digitales, FPGA y CPLD).

1.4. La norma IEC 61131

1.5. Niveles ISA95 y la comunicacion entre dichos niveles

1.6. Componentes del PLC

2. FUNCIONAMIENTO DEL PLC.

2.1. Tipos de PLC.

2.1.1. Clasificacion de los PLC.

2.1.1.1. Por construccion.

2.1.1.2. Por el numero de entradas y salidas.

2.2. Fabricantes de PLC.

2.3. Operacion del PLC.

2.3.1. Cémo funciona un PLC.

2.3.2. Modos de operacion.

2.3.3. Ciclo de funcionamiento.

2.3.4. Ciclo de operacion.

2.4, Seleccion de un PLC.

2.4.1. Criterios cuantitativos.

2.4.2. Criterios cualitativos.

3. PROGRAMACION DE LOS CONTROLADORES LOGICOS PROGRAMABLES.
3.1. Tableros eléctricos.

3.2. Diagramas de estados y diagramas de escalera.

3.3. Conexion del CPU 1200 a la computadora utilizando el software TIA Portal de Siemens.
3.4. Practicas de taller.

3.4.1. Auto energizacion.
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3.4.2. Interlock.

3.4.3. Secuencial.

3.4.4. Semaforo simple.

3.4.5. Empacado de manzanas.

6. TAREAS, ACCIONES Y/O PRACTICAS DE LABORATORIO

El presente curso se lleva a cabo con actividades de aprendizaje diferentes. Cada una

de ellas incide de distinta forma en cada situacion de aprendizaje para desarrollar las
competencias deseadas.

7. BIBLIOGRAFIA BASICA (Preferentemente ediciones recientes, 5 afios)

1 Automatismos industriales Autor: José Antonio Barbado Santana autor.Jesus Martin Sierra
autor.; Jesus Aparicio Bravo autor.Temas: Control automatico -- Ingenieria; Reguladores
eléctricos Titulos relacionados: Serie: Ingenieria Mecatronica y robotica. Lugar y editorial:
México, D.F. Alfaomega Grupo Editor. Fecha de publicacion: 2013 Décima segunda
reimpresién 2016

2 Disefio basico de automatismos eléctricos Autor: Artur, P. Ubieto P Ibanez Carabantes
aut. Temas: Motores eléctricos -- Estudio y ensefianza Lugar y editorial: Madrid Paraninfo

Fecha de publicacion: c1996

3 | Motores eléctricos automatismos de control Autor: Roldan Viloria, Jose Temas: Electric
motors; Electric motors -- Automatic control; Electric motors — Electronic control Lugar y
editorial: Madrid, Espafa : Paraninfo Fecha de publicacion: 2008

8. BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA (Preferentemente ediciones recientes, 5 afios)

1 | Automatismos y Cuadros Eléctricos Mariano Sabaca Esparia Mcgraw Hill

2
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